Kwaterniony. Zadania

Pogrubienie oznacza wektor.

lloczyn kwaternionéw

1. Oblicziloczyn dwdch kwaternionéw [1, 0, 0, w=0] i [0, 1, 0, w=0] korzystajagc z mnozenia
wprost kwaterniondéw w postaci [x, y, z, w].
2. Oblicz ten sam iloczyn korzystajac ze wzoru dla postaci [s, v=(x, y, z)].
Oblicz iloczyn kwaternionéw
a. [1,(2, 3,414, (3,2 1)
b. [0,(1,-1, 2)]-[3, (0, 3, 1)]
3. Sprawdz czemu réwne sg iloczyny:
a. [51,0][s2,0]
b. [0,v1]-[0,v2]
c. [Ov]-[Ov]

Odwrotnos¢ kwaternionéw

4. Oblicz odwrotnosé kwaternionu i = [0, (1,0,0)].
5. Oblicz odwrotnosé kwaternionow:
a. [1,(1,1,1)]
b. [1,(0,1,-2)]
c. [1,(3,-1,0)]
d. [1/3,(-1/3,1/3,0)]
6. Po obliczeniu kwaternionéw odwrotnych z zadan 4 i 5 sprawdz ich poprawnosc obliczajac
iloczyn g-g*.

Kwaterniony jednostkowe i obroty

7. Oblicz norme i unormuj kwaterniony
a. [1,1,1,1]
b. [1,(2,3,4)]
c. [0,(1,0,0)]
8. Napisz kwaternion obrotu o kat 60° wokét osi OZ u = (0, 0, 1).
9. Korzystajac z kwaternionu jednostkowego obrdc
wektor p = (1, 2, 0) o kat 6 wokét osiu= (0, 0, 1)
dla 6 =907, 60°, 30°, 180°, 360°i 0°.
10. Udowodni¢, ze poprawny jest wzoér dla sktadania obrotow:
(3291)P(q291) ™ = q2(q1pq17) g2



